温州杨府山高复2010届第一次质量测试

物理试题

一、单项选择题：本题共6小题，每小题4分，共计24分。每小题只有一个选项符合题意。

1．关于速度和加速度的关系，下列说法中正确的是

A.速度变化越大，加速度就一定越大        B.速度为零，加速度就一定为零
C.速度很小，加速度一定很小              D.速度很大，加速度可能是零
[image: image19]2．a，b两物体从同一位置沿同一直线运动，它们的速度图象如图所示，下列说法正确的是           

A．a、b加速时，物体a的加速度大于物体b的加速度

B．20秒时，a、b两物体相距最远

C．60秒时，物体a在物体b的前方

D．40秒时，a、b两物体速度相等，相距200m

[image: image20]3．如图所示，A为电磁铁，C为胶木秤盘，A和C（包括支架）的总重量M，B为铁片，质量为m，整个装置用轻绳悬于O点，当电磁铁通电，YC铁片被吸引上升的过程中，轻绳上拉力F的大小为
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4．用三根轻绳将质量为m的物块悬挂在空中，如图所示。已知ac和bc与竖直方向的夹角分别为300 和600，则ac绳和bc绳的拉力分别为：（   ）

[image: image22]A. mg、mg     B. mg、mg  

C.mg、mg      D.mg、mg  
5．如图所示，电灯悬挂于两墙之间，更换绳OA，使连接点A向上移，但保持O点位置不变，则A点向上移时，绳OA的拉力：       
A.逐渐增大        B.逐渐减小
C.先增大后减小    D.先减小后增大

[image: image23]6．如图所示，轻绳OA的一端系在质量为m的物体上，另一端系在一个套在粗糙水平横杆MN的圆环上，现用水平力F拉绳上一点，使物体从图中实线位置缓慢上升到图中虚线位置，但圆环仍保持在原位置不动.在这一过程中，拉力F，环与横杆间的静摩擦力f和环对杆的压力N的变化情况可能的是 ： 

   A.F逐渐增大，f 保持不变，Ｎ逐渐增大    

B.F逐渐增大，f 逐渐增大，Ｎ保持不变

   C.F逐渐减小，f 逐渐减小，Ｎ保持不变    

D.F逐渐减小，f 逐渐增大，Ｎ逐渐减小
二、多项选择题：本题共6小题，每小题4分，共计24分，每小题有多个选项符合题意对的得4分，选对但不全的得2分，错选或不答的得0分。

[image: image24.png]


7．物体b在力F作用下将物体a向光滑的竖起墙壁挤压，如图所示，a处于静止状态，


A．a受到的摩擦力有二个      B．a受到的摩擦力大小不随F变化

C．a受到的摩擦力大小随F的增大而增大

D．a受到的摩擦力方向始终竖直向上

8．一物体沿一直线从静止开始运动且同时开始计时，其加速度随时间变化关系如图所示.则关于它在前4ｓ内的运动情况，下列说法中正确的是

[image: image25.png]


Ａ.前3ｓ内先加速后减速，3ｓ末回到出发点.
Ｂ.第3ｓ末速度为零，第4ｓ内反向加速.
Ｃ.第1ｓ和第4ｓ末，物体的速度均为8ｍ/ｓ.
Ｄ.前4ｓ内位移为16ｍ.[image: image26.png]



9．如图所示，水平推力F使物体静止于斜面上，则
 A.物体一定受3个力的作用            B.物体可能受3个力的作用；

C.物体一定受到沿斜面向下的静摩擦力；D.物体可能受到沿斜面向下的静摩擦力。
[image: image27.png]


10.如图4，物体P、Q用轻绳连接后跨过定滑轮，物体P静止在倾角为37°角的斜放木板上,Q悬挂着．已知P、Q的质量mP  、mQ 大小的关系为mQ = 3 mP/4 ．今将斜放木板的倾角从37°增到45°，物体P仍保持静止而没有滑动，若不计滑轮处的摩擦，则下列说法中正确的是

A．绳子的张力将变大        B．物体P受到的静摩擦力将变小

C．物体对斜板的压力将变小  D．绳子张力和物体P受到的摩擦力均不变

[image: image28.png]


11．如图，一个重为G的木箱放在水平地面上，木箱与水平面间的动摩擦因数为μ，用一个与水平方向成θ角的推力F推动木箱沿地面做匀速直线运动，则推力的水平分力等于 
A．Fcosθ  B．μG/（cosθ－μsinθ）  C．μG/（１－μtanθ）D．Fsinθ
[image: image29.jpg]3
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12．t＝0时，甲乙两汽车从相距70 km的两地开始相向行驶，它们的v－t图象如图所示．忽略汽车掉头所需时间．下列对汽车运动状况的描述正确的是

    A．在第1小时末，乙车改变运动方向

    B．在第2小时末，甲乙两车相距10 km

    C．在前4小时内，乙车运动加速度的大小总比甲车的大

    D．在第4小时末，甲乙两车相遇

三、实验题：本题共２小题，共计18分。把答案填在答题卡相应的横线上

13．(10分)某同学用如图所示装置做探究弹力和弹簧伸长关系的实验．他先测出不挂砝码时弹簧下端指针所指的标尺刻度，然后在弹簧下端挂上砝码，并逐个增加砝码，测出指针所指的标尺刻度，所得数据列表如下：(重力加速度g=9．8m／s2)

[image: image30.png]



 (1)根据所测数据，在答题卡的坐标纸上作出弹簧指针所指的标尺刻度底与砝码质量m的关系曲线．

[image: image31.jpg]



(2)根据所测得的数据和关系曲线可以判断，在   ▲     范围内弹力大小与弹簧伸长关系满足胡克定律．这种规格弹簧的劲度系数为      ▲      N／m.
14．如图所示，某同学在做“研究匀变速直线运动”实验中，由打点计时器得到表示小车运动过程的一条清晰纸带，纸带上两相邻读数点的时间间隔为T＝0.10s，其中S1=7.05cm、S2=7.68 cm、S​3=8.33 cm 、S4=8.95 cm 、S5=9.61 cm ​、S6=10.26 cm​，则小车运动到A点处瞬时速度的计算表达式为        ，大小是        m/s，小车运动的加速度计算表达式为                 ，加速度的大小是               m/s2（计算结果保留两位有效数字）。

[image: image32.png]



四、计算题或推导证明题：本题共4小题，共计54分。解答时请写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤。只写出最后答案的不能得分，有数值计算的题，答案中必须明确写出数值和单位。

15．汽车做匀加速直线运动，初速度为10 m/s，若它在开始的10s内位移为150m，求：

（1）它的加速度；

（2）在离出发点70m处的速度大小。

[image: image33.png]


 

16．如图所示，重物A的重力为GA=50N，重物B的重力为GB=20N，A与桌面间的最大静摩擦力fm=10N，为使系统处于静止状态，试求拉力F的范围。

17．如图所示，半径为R的半球支撑面顶部有一小孔. 质量分别为m1和m2的两只小球（视为质点），通过一根穿过半球顶部小孔的细线相连，不计所有摩擦. 请你分析
[image: image34.png]2/10°m




（1）m2小球静止在球面上时，其平衡位置与半球面的球心连线跟水平方向的夹角为θ，则m1、m2、θ和R之间应满足什么关系；
（2）若m2小球静止于θ=45°处，现将其沿半球面稍稍向下移动一些，则释放后m2能否回到原来位置？请作简析。

18.为了体现人文关怀，保障市民出行安全和严格执法，各大都市市交管部门强行推出了“电子眼”，据了解，在城区内全方位装上“电子眼”后立马见效，机动车擅自闯红灯的大幅度减少，因闯红灯引发的交通事故也从过去的5％下降到1％。现有甲、乙两汽车正沿同一平直马路同向匀速行驶，甲车在前，乙车在后，它们行驶的速度均为10m／s．当两车快要到一十字路口时，甲车司机看到绿灯已转换成了黄灯，于是紧急刹车(反应时间忽略不计)，乙车司机为了避免与甲车相撞也紧急刹车，但乙车司机反应较慢(反应时间为0．5s)。已知甲车紧急刹车时加速度大小为4 m／s2，乙车紧急刹车时加速度大小为5 m／s2，求：

  (1)若甲司机看到黄灯时车头距警戒线15m，他采取上述措施能否避免闯红灯?

  (2)为保证两车在紧急刹车过程中不相撞，甲、乙两车行驶过程中应保持多大距离?
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三．实验题（共18分）
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13．（1）                          

（2）              ，                 。

14．            ，           ，              ，               。
四．计算题（共54分，12+13+13+14）
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答案：

一、二．选择题（共48分）

	题号
	1
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	答案
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	AC
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三．填空题（共18分）

13．（1）图略  （2）0~4。9N，25
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四．计算题（共54分）

15．1m/s2，
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16．10N≤F≤30N
17．解：（1）根据平衡条件
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（2）不能回到原来位置，


m2所受的合力为
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所以m2将向下运动。
18、(1)

甲车停下来所需时间 
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这段时间滑行距离
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 EMBED Equation.3  [image: image13.wmf]4
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      S=12．5m<15m． 甲车司机能避免闯红灯                           1分

(2)设甲、乙两车行驶过程中至少应保持距离
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